5 - TABLL ]JE CODIFICATION

5 - CODE TABLE J

Standard IP- 44
Avec sortie 2¢ bout

d'arbre ® 10 mm
sous capot
With 2" shaft
extension dia 10 mm
under cover
Masse - Weight 6,5 kg

em.f. BYI1 000 rpm.
Masse - Weight __ 8 kg

Standard IP 44
+ Tachy + Tacho

(M FC12T
fam. BYI1000 trimn

(2] TBN 420
f.e.m. 20V(1000 trimn
em.t 20V100 rp.m.| a.m.f. 8Y/1000 r.p.m.

Standard IP 44
avec sortie 2¢ bout
d’arbre puissance

Standard IP 44
+ Tachy + Tacho
avec 2¢ bt d'arbre contréle
with 2" shaft extension
with 2™ power shaft

{1 FC12 7 extension

fe.m, Y1000 trimn

(2] TBN 420
fem. 20011000 trimn
em.t 2011000 rpm.

Masse - Weight _ 8 kg Masse - Weight __ 6,5 kg

* Mesures effectudes en conformité avec la norme CE| 72 * All measurements according to CEIl 72
Cc D 9
NOTA IMPORTANT NOTE
{” MC 17 H R 0025 (1 MC 17 H R 0026 Pourl rédiger votre commande indiquer le libellé exact de la Be sure to give full reterence when placing an order
@® MC17H RO021| @ (2) MC 17 H R 0027 @ {2) MC 17 H Roo2g @ MC17H R 0022 {E‘it;;fp‘f: _r?\muﬂ R e AT Example : MC 17 H R 0021 means : Motor 600 w round flange
= bride ronae atrous taraudesg I P 4I4 avec sortie 2¢ tr:oue{ d'ar- TC%T\?‘LLV enclosed [P 44 with 2nd shaft extension dia 10 under
(1) MC17H R 0035 (1) MC17H R 0036 bre # 10 sous capot. ' y ;
B MCI17H R [ ] F @® Motor with round flange
0031 ®@ymci7w roos; ®@mci7w Roossl W MCT7H - R0032 Sl b B Niotor with segere flange
G - EMCOMBREMENTS DES VARIANTES 6 - DIMENSIONS OF ALL VERSIONS
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sur demande ! ) EeR13/9 S
Sortie 2° bout d'arbre ¢ 10 + Tachy FC 12 T ou TBN + Tachy FC 12 T ouTBN et sortie 2e bout Sortie 2¢ bout d'arbre
Protection bout darbre S&'—I'Sh Czanpdmhﬂcfapﬂl emgvé} fl.‘ans 2° bout d'arbre darbre ? 10 de contréle ] puissance (capot enlevé)
Main shaft protection according ndia 1Osu:d;:e>;;ir;srlon ::,ithacrlozfac szT S 1o + Tacho FC 12 T or TBN with 2nd shaft With 2T poiver shatt oxtanaion
to NFC 51115 O shaft extension extension dia 10 under cover [ (eover not shown)

SPECIFICATIONS MECANIQUES
* Ecart maximal de perpendicularité de la face de

A bride par rapport & I'arbre = 0,156 mm,

E * Ecart maximal de concentricité du diamétre de la
bride par rapport & I'arbre = 0,08 mm.

* Faux rond de rotation maximal de l'arbre =
0,02 mm. i

Charge radiale maximale admissible 4 17 mm de la face de

bride pour la vitesse nominale = 600 N.

Charge axiale maximale & vitesse nominale = 00 M.

Pour charges cumulées : nous consulter,

Jeu axial maximal de I'arbre pour un effort égal ou supérieur

4+ 26N = 0,1 mm.

— angles = + 30

Qualité de taraudage : 6 H.

Limite d'utilisation en environnements climatigues et méca-

niques fixée par nos spécifications en accord avec la normea
NFC 20800.

MECHANICAL SPECIFICATIONS :

E * Mounting surface of flange perpendicular to shaft
within = 0,15 mm.

E * Pilot diameter of flange concentric to shaft within
= 0,08 mm,

* Shaft runout shall not exceed 0,02 mm.

Max. allowable radial load at 17 mm of the mounting surface
of the flange and rated speed = 600 N.

Max. axial load at rated speed : 600 N.
Cumulative loads : please consult us
Max. shaft end play under a thrust of =25 N = 0,1 mm

Angles *30°

Thread class 6H

Operating limit under environmental conditions
according to ours specifications corresponding
to NFC 20800
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4 - ENCOMBREMENTS 4 - DIMENSIONS ¢ 92 >
s B 4 vis M5 sur 2185 Plaque signalétique
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Bricde carrée E
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Square flange
with smooth holes
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1185 o 211 in mm.
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Cie Electro-Mécanique
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1- BAHRCTEBIST!UUES UTILES DU MOTEUR m

1. Couplenominal............ ...~
LA e S
13.  Puissance nominale {2] S
14. Tension nominale ... .~ "
15 Courantnominal ................_
16.  Courant maximal 3 quelques tours minute*
17. Couple impulsionnel (S¢e interm.} {3)
18, Vitesse maximale a vide **

*  Pour fonctionnement rotor bloqué : nous consulter

** Pour autres fonctionnements : nous consulter

2 - CARACTERISTIQUES INTRINSEQUES DU MOTEUR

21. F.EM. par 1 000 tr/min
22. Couple électromagnétique par ampére ..., ... ...,
23. Chute de vitesse en charge par N.cm & tension constante .

24. Couple de frottement
25, Couple d'amortissement par 1000 tr/min

2. Resistance aux bomes (4). ... ...
27. Inductance.......................... . .. "
AR e

29. Constante de temps mécanique . ..... ... .
2.10 Puissance transitoire (5)

3 - CARACTERISTIQUES DE FONCTIONNEMENT EN Sce CONTINU

N tr/min
tﬂ rp.m.
7000

6000

SERIE M
TYPE
MC17H

DECEMBRE 19¢
DECEMBER 198

Symboles ME 17 K
Symbols Ferme
1 - MIOTOR RATINGS m Uncooled
Rateriarquer oo Cn N.cm 190
Ratedspeed ...... ... ... .. . Nn tr/min 3000
; r.p.m.
Ratedoutput 12)... . ..- .. .. .. . . Pn W 600
Hatedwoltage ... oo e Un v 105
Ratedcoment, o0 In A 7.3
Maximum current at very low speed* ... ., lee A 11
Pulse torque (intermittent operation) (3) . ... Cimp N.cm 1400
Maximum speed with no external load** . .. Nmax trimin 5000
r.p.m.
* _ Stall motor : ask us for max. current
** For other duty cycles : ask us
2 - MOTOR CONSTANTS
EMEFTO00 D, e Kg v 30
Torque constant / ampére . ... ... Kt N.cm 28,6
Regulation constant voltage /N.em ... . . Ky tr/min 2,08
r.p.m.
Fretiomtorque oo 0 Ts N.cm ]
Damping constant / 1 000 o R Kp N.cm 4
Terminal resistance (4) .. ... .. ... . R 0 1.8
Armature inductance . ........ .. .. . . L HH <200
Total inertia . ....... ... ... .. . _ J g.cm? 7900
Mechanical time constant ... ... ... T ms 17,2
Powerrate (8) .... ... ... .. . Ps kwis 250

3 - PERFORMANCE CHARACTERISTICS, CONTINUGUS OPERATION
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Couple utile (N.cm} - Torque (N.cm)

Ces données sont pratiquement valables quelle que soit Ia termpérature du rotor.
1] Mateur monté sur socle métallique isolé thermiquement (dimensions 345x345x10)
alimenté en courant continu pur. Température ambiante 0° C 4407 C. Les tolérances

4] Valeur comprenant bobinage + contacts balais par expérience indépendante de la
température du rotor par suite des variations inverses de ces deux résistances 4 chaud,

T i 2
5} Calculé par la formule - (Couple lmpu_lsnonnel}
Inertie

supply. Ambient temperature 0° C to 40° C.

Extended duty at rated output not recommended,
3] Allowed cycle 53 - 50 ms, 1%

{Pulse torque)?

5} Calculated from the formula - TS

Tolerances on rated values are derived from the + 7
2] Motors normally used in a large variable speeds r

4} Value including rotor contact resistance which does not var
rature since armature resistance increases when con

Data given are in practice independent of the armature temperature,
1} Mounting on metal plate with thermal insulation (345x34

5x10), and pure DC

.8 % e.m.f. tolerance.
ange.

¥ with armature tempe
tact resistance decreases,

—“—




